SMART WORM LIFTER

ES Patin Smart Worm DE Smart Worm Lifter
IT Smart Worm Lifter PT Balancé Smart Worm FR Patin Smart Worm
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INSTALLATION GUIDELINES

ES Consejos de Instalacion DE Richtlinien zur Installation
IT Consigli di Installazione PT Instrugées de Instalacédo FR Mode d’Installation

<

Design a Mechanical Stopper on
the insert.
Realice un Tope Mecanico en Min.
el inserto.

Der Benutzer konstruiert selbst
den mechanischen Anschlag am
Einsatz.

Realizzare un Fermo Meccanico
sull'inserto.

Criar um Batente Mecanico no

postico moldante.

Créer un Arrét Mécanique sur la

piéce de la partie moulante. - ]
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